Résumé 2

Symétries Cristallines

Les opérations de symétrie permettent de transformer un objet en un objet superposable ou superposable a son
image.

> Les rotations autour d’un axe, les translations set les combinaisons de ces opérations sont des
isométries directes.
Les symétries par rapport a un plan ou par rapport a un point sont des isométries inverses.

> 1l existe 32 groupes ponctuels ou classes de symétrie des systemes cristallins (rotations, réflexions,
I'inversion, inversions rotatoires et réflexions rotatoires).

> Il existe 230 groupes d’espace (...translations, axes helicoidaux, miroirs a glissement...)

Symboles utilisés pour représenter les axes de symétrie
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Symboles utilisés pour représenter les réflexions avec glissement
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32 groupes ponctuels

11 sont des groupes propres
1,2,3,4,6,222,32,422, 622, 23,432

11 sont des groupes impropres contenant l'inversion
-1,2/m, -3, 4/m, 6/m, mmm, -3m, 4/mmm, 6/mmm, m-3, m-3m

10 sont des groupes impropres ne contenant pas I'inversion
m, -4, -6, mm2, 3m, 4mm, -42m, 6mm, -62m, -43m

Symboles Hermann et Mauguin
Systeme Nombre de Symbole Herman-
Cristallin groupes Mauguin du groupe
ponctuels ponctuel
Triclinique 2 ' . §
Monoclinique 3 2,m,2/m
Orthorhombique 3 222, mm2, mmm
Trigonal 5 3, 3,32,
3m, 3m
Hexagonal 7 6, 6,6/m, 622,
6mm, 62m, 6/mmm
Tetragonal 7 4, 4,4/m, 422,
(Quadratique) 4mm, 42m, 4/mmm
Cubique 5 23, m3, 432,
432, m3m




Rprésentation des opérations de symétrie
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Rotations avec glissement (Translations hélicoidales)
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Réflexions avec glissement
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